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1.WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robét zwigzanych z modernizacjg stacji SUW. Temat: Poprawa
Przepustowosci Sieci Wodociggowej dla Stacji Uzdatniania Wody w m.
Osoéwka Poprzez Budowe Naziemnego Zbiornika Wody Czystej oraz

Przewodu Zasilajgcego Stacji Uzdatniania Wody w miejscowosci OSOWKA gm.
Czernikowo
Zakres modernizaciji:

- wyprowadzenie linii sygnalizacyjnej do zbiornika czystej wody z istniejgcej rozdzielni
Technologicznej stacji SUW

- montaz sondy hydrostatycznej typu HS25

- montaz miernika poziomu lustra wody typ CP-2C

- Wykonanie instalacji uziemiajgcej zbiornika czystej wody

- zasilenie przeptywomierza elektromagnetycznego

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3 Zakres robét objetych Specyfikacjg Techniczng

Roboty zasadnicze

- montaz rozdzielnicy nt.IP65 (1x8) z wyposazeniem

- uktadanie linii zasilajgcych,sygnalizacyjnych od Rozdzielni Technologicznej do
zbiornika czystej wody Stacji Uzdatniania Wody

- montaz sond hydrostatycznych

- montaz instalacji uziemiajgce;j

Roboty uzupetniajgce
— rozruch systemu
— przeprowadzenie niezbednych pomiaréw ochronnych

1.4 Okreslenia podstawowe

Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa

— ochrona czesci przewodzgcych , dostepnych w wypadku pojawienia sie na nich napieci
a w warunkach zaktéceniowych.

Kabel elektryczny

— przewdd wielozytowy izolowany, przystosowany do

przewodzenia prgdu elektrycznego,

mogacy pracowac pod i nad ziemia.

Linia kablowa

— kabel wielozytowy lub wigzka kabli jednozytowych w uktadzie wielofazowym albo kilka
kabli jedno- lub wielozytowych potgczonych réwnolegle, tgcznie z osprzetem, utozone na
wspolnej trasie i tgczgce zaciski tych samych dwoch urzadzen elektrycznych jedno- lub
wielofazowych.

Napiecie znamionowe linii

— napiecie miedzy przewodowe, na ktore linia jest zbudowana.

Osprzet linii kablowe;j

— zbior elementdw do tgczenia, rozgateziania lub zakonczenia kabla.



Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z normg PN-IEC60050-826.2000

1.5 Ogdlne wymagania dotyczgce robét

Instalacje powinny by¢ wykonywane zgodnie z

: -Polskimi Normami

-Obecnie obowigzujgcym Prawem Budowlanym i wymaganiami wszelkich wtadz lokalnych,
przepisow i regulacji terenowych.

Prace montazowe wykonac¢ zgodnie z Przepisami Budowy Urzgdzen Elektrycznych ze
szczegolnym zwroceniem uwagi na zeszyt nr 6 — ochrona przeciwporazeniowa w
urzgdzeniach elektroenergetycznych o napieciu do 1 kV, z dnia 31

.03.1991r oraz zachowaniem warunkow bezpieczenstwa i higieny pracy.

2.MATERIALY

2.1.Wymagania ogélne

Wszystkie materiaty zastosowane do wykonania robét elektrycznych muszg posiadac
polskie certyfikaty potwierdzajgce zgodnos¢ z polskimi normami i dopuszczajgce do
stosowania na terenie kraju.

- rozdzielnica IP65 (1x8) - z wyposazenie

- miernik lustra wody typ CP-2C

- sondy hydrostatyczne typu HS-25

- przewody sterownicze

Przewody i kable:

stosowac przewody i kable przewidziane w dokumentacji instalacji sygnalizacyjnych
uktadaé w ziemi korytkach stalowych i rurkach z tworzywa. Korytka ze stali ocynkowanej
potgczone sg z instalacjg wyréwnawczg

2.2.Parametry techniczne

Wszystkie elementy wyposazenia elektrycznego powinny posiadac parametry techniczne
odpowiednie do warunkdéw, w ktérych majg by¢ zastosowane, w szczegdlnosci powinny
spetnia¢ ponizsze wymagania

a ) Napiecie

— wyposazenie elektryczne powinno by¢ dobrane do maksymalnych zastosowanych
napiec¢ roboczych ( warto$¢ skuteczna napiecia w przypadku prgdu przemiennego ), jak
réwniez do mogacych wystgpié przepie¢. W pewnych przypadkach dla okreslonego
wyposazenia moze by¢ wymagane uwzglednienie najnizszych wartosci napiec, ktore
mogag wystapic.

b ) Prad

— wszystkie elementy wyposazenia elektrycznego powinny by¢ dobrane z uwzglednieniem
maksymalnej wartosci prgdu ustalonego ( warto$¢ skuteczna w przypadku pradu
przemiennego ), ktéra moze wystgpi¢ w normalnych warunkach eksploatacji oraz z
uwzglednieniem prgdéw mogacych wystgpi¢ w warunkach zaktoceniowych w okreslonym
czasie ( np.w czasie dziatania zabezpieczen ), podczas ktorego moze by¢ spodziewany
przeptyw pradu przecigzeniowego.

c ) Czestotliwos$¢

— jezeli czestotliwos¢ ma wptyw na dziatanie wyposazenia elektrycznego, to czestotliwosé
znamionowa tego wyposazenia powinna by¢ skorelowana z czestotliwoscig, ktéra moze
wystgpi¢ w obwodzie.

d ) Warunki wykonania instalacji elektrycznej

— wyposazenie elektryczne powinno by¢ dobrane tak, aby bezpiecznie wytrzymywato nar
azenia i i warunki sSrodowiskowe w miejscu zainstalowania wg. PN-IEC 60364-1 w miejscu
zainstalowania. Jezeli element wyposazenia nie odpowiada warunkom jego



zainstalowania, moze on by¢ zastosowany pod warunkiem, ze bedzie zapewnione
odpowiednie dodatkowe zabezpieczenie jako czes¢ kompletnej instalacji elektrycznej.

e ) Obcigzenie

— wyposazenie elektryczne dobrane na podstawie charakterystyk obcigzenia powinno by¢
dostosowane do obcigzenia,z uwzglednieniem wspdétczynnika obcigzenia i normalnych
warunkow eksploatacji.

f ) Zapobieganie szkodliwym skutkom

— wyposazenie powinno by¢ dobrane tak, aby nie byto powodem szkdd w innym
wyposazeniu lub zaktécen w zasilaniu podczas normalnej eksploatacji, w tym rowniez pod
czas czynnosci tgczeniowych. W tym kontekscie do czynnikéw, ktére mogg mieé szkodliwy
wpltyw nalezg np. :

-wspoétczynnik mocy

-prad rozruchowy

-nie symetria obcigzenia.

2.3.Sktadowanie materiatow

Gospodarke materiatami nalezy prowadzi¢ zgodnie z wytycznymi gospodarki materiatowe;j
dla przedsiebiorstw budowlano- montazowych i wytycznymi dla przedsigbiorstw
wykonujgcych elektryczne roboty instalacyjno - montazowe. Sposob sktadowania
materiatow elektrycznych w magazynie jak i konserwacja tych materiatow powinny byc¢
dostosowane do rodzaju materiatow.

3.SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét,zaréwno w miejscu tych robot jak
tez przy wykonywaniu czynnos$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i
wytadunku materiatéw, sprzetu, itp. Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyskac
akceptacje Inzyniera. Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowa¢ wykonanie robot
zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentac;ji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera
w terminie przewidzianym kontraktem. Sprzet powinien mie¢ ustalone parametry
techniczne i powinien by¢ ustawiony zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowany
zgodnie z jego przeznaczeniem. Maszyny i urzgdzenia mozna uruchomic dopiero po
uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i dziatania. Nalezy je zabezpieczy¢ przed
mozliwoscig uruchomienia przez osoby niepowotane. Do wykonania robét elektrycznych
wymagany jest nastepujgcy sprzet podstawowy:
- samochaod dostawczy 0,9 t
- samochaod skrzyniowy do 5,0 t
- samochod samowytadowczy do 5,0 t

— elektronarzedzia podreczne

4. TRANSPORT

Srodki i urzagdzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu
materiatow, elementdw itp. niezbednych do wykonania danego rodzaju robét
elektrycznych. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przedmioty przed przemieszczani
em i ich uszkodzeniem. Do transportu materiatéw potrzebnych do wykonania robot
elektrycznych wykorzystany zostanie sprzet wymieniony w pkt. 3 oraz srodki transportu
dostawcow materiatéw i urzgdzen.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1.Wymagania ogolne

Wykonawca robét elektrycznych przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt

organizacji i harmonogram robét elektrycznych uwzgledniajgcy wszystkie warunki w jakich
te roboty bedg wykonywane. Przy wykonywaniu robét ogélnobudowlanych zwigzanych z



wykonawstwem robét elektrycznych nalezy przestrzega¢ wymagan podanych w
~Warunkach Technicznych Wykonawstwa i Odbioru w Budownictwie Ogélnym”.

Montaz konstrukcji stalowych bedgcych konstrukcjami wsporczymi lub ostonowymi
urzgdzen elektrycznych, w tym réwniez spawanie i zabezpieczanie przed korozjg nalezy
wykonywac¢ w sposéb wymagany przez ,Warunki Techniczne Wykonania

i Odbioru Robot Budowlano — Montazowych” dla konstrukcji stalowych .

Przy wykonywaniu robét elektrycznych objetych dokumentacjg nalezy przestrzegac¢
wymagan podanych w ,Warunkach technicznych wykonania i odbioru robét budowlano —
montazowych. Tom V. Instalacje elektryczne”.

5.2. Kolejnosc realizacji robot.

Roboty elektryczne powinny by¢ wykonywane wg. harmonogramu budowy
skoordynowanego ze wszystkimi rodzajami robét budowlano — montazowych oraz
zaleceniami Inwestora.

5.3.Rozdzielnia technologiczna (RZS) istniejgca

Montaz miernika poziomu lustra wody zgodnie z instrukcjg Producenta

5.4 Linie kablowe ( zasilajgco sterujgce)

Wyprowadzenie linii:

- sterowniczych do zbiornika Wody Czyste;.
- kabel zasilajgcy przeptywomierz elektromagnetyczny -
kabel sterujgcy YTKSYekp 3x2x 05 mm2 (sonda hydrostatyczna)

5.5.Wymagania ogdlne

Kable do odbiornikdw wykonac i utozy¢ zgodnie z PN-76/E-05125.

5.5. Uktadanie kabli w pomieszczeniu rozdzielni

Linie sygnalizacyjne przychodzgce do projektowanej rozdzielni Technologicznej wykonane
zostaty kablami na napiecie750 V. Linie nalezy utozy¢ w projektowanych korytkach
ocynkowanych zainstalowanych na wspornikach mocowanych do sciany

5.6. Ochrona przeciwporazeniowa

Ekrany i powtoki metalowe kabli powinny stanowi¢ nieprzerwany cigg przewodzgcy linii
kablowe;.

5.7. Instalacja odgromowa(uziemiajgca)

Nalezy wykonac instalacje uziemiajgcg projektowanego Zbiornika Wody Czystej. Nalezy
wykorzysta¢ obudowe Zbiornika Czystej Wody wykonang z blachy o grubosci powyzej 0,5
mm.

5.8. Proby i pomiary pomontazowe.

Po zakonczeniu prac montazowych rozdzielni nalez ywykona¢ badania i pomiary.

Z przeprowadzonych badan i pomiaréw nalezy sporzgdzi¢ protokoéty podpisane przez
posiadajgcego odpowiednie uprawnienia wykonawce tych badan i pomiaréw.

Rodzaj, wymagania techniczne i zakres badan i pomiaréw wykonanej instalacji
elektrycznej nalezy ustali¢ na podstawie opracowania: ,Warunki techniczne wykonania i
odbioru robdt budowlano — montazowych. Tom V. Instalacje elektryczne.”

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogolne

Zapewnienie jakosci wykonania poszczegdlnych zakreséw robot regulujg odpowiednie
normy oraz dokumentacja techniczna dotyczgca niniejszego zakresu branzy elektrycznej.
Wykonawca jest zobowigzany do zastosowania jak réwniez przestrzegania,
obowigzujgcych i aktualnych na dzien realizacji, norm i przepiséw obejmujgcych
wykonywany zakres robot.

Nieobowigzujgce normy mogg stuzy¢ w celach poglgdowych jako np. poradnik.
Wymagang projektem oraz obowigzujgcymi przepisami jakos¢ wykonywanej instalacji



elektrycznej powinien zapewni¢ wykonawca przez stosowanie wtasciwych materiatow,
metod wytwarzania i montazu oraz nadzoru technicznego i kontroli. Wymaganie to dotyczy
réwniez dziatalnosci projektowej wykonawcy. System jakosci stosowany przez wykonawce
powinien by¢ otwarty na dodatkowg kontrole ze strony zamawiajgcego lub organu niezale
znego, w catym procesie realizacji zamowienia. Kontrola ta nie zwalnia wykonawcy od
odpowiedzialnosci za jakos¢ wykonanych robaot.

6.2. Montaz instalacji elektrycznych.

Montaz instalacji powinien by¢ wykonany przez odpowiednio wykwalifikowany personel z
zastosowaniem wiasciwych materiatéw i urzgdzen zaleconych przez dokumentacije
projektowgq.

Parametry techniczne wyposazenia okreslone dla wyposazenia elektrycznego nie powinny
sie pogorszy¢ podczas montazu.

Zyty przewoddw powinny by¢ oznaczone zgodnie z normg IEC 446: 1989.

Potgczenia miedzy zytami przewodow oraz miedzy zytami i innym wyposazeniem powinny
by¢ wykonane w taki sposéb, aby byt zapewniony bezpieczny i pewny styk.

Elementy wyposazenia elektrycznego moggce spowodowac wzrost temperatury lub
powstanie fuku elektrycznego powinny by¢ umieszczone lub ostoniete tak, aby nie
powstato ryzyko zapalenia materiatow palnych. Jezeli temperatura jakichkolwiek
odstonietych czesci wyposazenia elektrycznego moze spowodowaé poparzenie ludzi,
czesci te nalezy umiescic lub ostoni¢ tak, aby uniemozliwi¢ przypadkowy ich dotyk.
Oznakowanie obwodow i przewoddw wykona¢ wg systemu stosowanego u Uzytkownika
6.3.Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robot

Wszystkie materiaty nie spetniajgce wymagan ustalonych w odpowiednich punktach ST
zostang przez inzyniera odrzucone. Wszystkie elementy robot, ktore wykazujg odstepstwa
od postanowien ST zostang rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7.0BMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST ,Wymagania ogdlne” pkt.7.

Do obliczenia naleznosci przyjmuje sie wykonanie wszystkich oraz niezbednych do
wykonania instalacji elektrycznych. Obmiaru robét przewiduje sie dokonac¢ w oparciu o
Dokumentacje Projektowg i ewentualnie dodatkowe ustalenia wynikte w czasie budowy,
akceptowane przez Inwestora

8.0DBIOR ROBOT

Odbioru dokonuje sie na zasadach okre$lonych w ST,Wymagania ogolne” pkt.8.

Instalacje elektryczne powinny by¢ poddane pomiarom i sprawdzone przed oddaniem ich
do eksploatacji oraz po kazdej modernizacji i przebudowie w celu potwierdzenia zgodnosci
wykonania z wymaganiami normy grupy PN-IEC60364. Roboty uznaje sie za wykonane
zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST i wymaganiami. Zamawiajgcego, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem niezbednych tolerancji daty wyniki pozytywne. Przy
odbiorze Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ Zamawiajgcemu nastepujgce
dokumenty :

-projektowg dokumentacje powykonawczg

Przy dokonywaniu odbioru robot nalezy:

1) sprawdzi¢ zgodnos¢ wykonanych robo6t z umowa, z dokumentacjg i warunkami
technicznymi wykonania, normami i przepisami

2) sprawdzi¢ udokumentowanie jakosci wykonanych robo6t odpowiednimi protokotami
pomiaréw i prob po montazowych oraz protokdtami z rozruchu technologicznego.

3) Z odbioru robét elektrycznych powinien by¢ spisany protokdt podpisany przez inwestora
i wykonawce oddajgcego wykonane roboty.

9.PODSTAWA PLATNOSCI



Zasady ptatnosci zgodnie z zawarta umowa.

9.1. Ustalenia ogolne

Ogolne zasady ptatnosci podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt.9.

Podstawg ptatnosci jest cena ryczattowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Do pozycji kosztorysowych
wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu. Kwota ryczattowa pozycji bedzie uwzgledniac
wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla
tej roboty w STi w Dokumentacji Projektowej. Kwoty ryczattowe bedg obejmowac :
-robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami

-warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy

-wartosc¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami

-koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

-podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne. Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw
umowy i wymagan ogélnych zawartych w ST obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w
dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

10.PRZEPISY | NORMY ZWIAZANE

1.PN-IEC 60050-826 Miedzynarodowy stownik terminologiczny elektryki

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

2.PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie
budowa. PN-EN60431:2003

3.Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe

4. PN-88/E-08501 Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa.

5. PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i
powtoce polwinitowej na napiecie znamionowe nie
przekraczajgcej 6,6 kV. Kable elektroenergetyczne na napiecie
Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego.

6.PN-86/E-05003 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych

8.2 Inne dokumenty

9. - Przepisy Budowy Urzadzenh Elektroenergetycznych

10. - Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano — montazowych .

Tom V — Instalacje elektryczne.

11. - Rozporzadzenie Ministra Energetyki i Energii Atomowej oraz Administraciji,
Gospodarki Terenowej i Ochrony Srodowiska z dnia 9 kwietnia 1977 r. w
Sprawie warunkéw technicznych , jakim powinny odpowiadac instalacje elektro-
energetyczne i urzgdzenia oswietlenia elektrycznego (Dz.U. nr.14 z 1977r.- poz. 58).

12 - Zakres prac pomiarowo — regulacyjnych urzadzenh elektroenergetycznych
budownictwa. ,Elektromontaz” 1982r
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